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Deutsch (Originalbetriebsanleitung)

Bestimmung und Gebrauch

Die Sicherheitssensoren BZ 16 dienen dem Einsatz in Sicherheits-
stromkreisen zur Stellungsiberwachung beweglicher Schutzeinrich-
tungen nach EN ISO 14119 (EN 1088). Sie sollen gefahrliche Maschi-
nenfunktionen bei offener Schutzvorrichtung verhindern bzw. beim
Offnen gefdhrliche Funktionen sofort stoppen. Nach EN IS0 14119 (EN
1088) sind es Verriegelungseinrichtungen ohne Zuhaltung (Bauart 4).
Der Sicherheitssensor entspricht der Norm EN 60947-5-3. Das Gerat
besitzt eine interne Uberwachung, sodass jeder Fehler spatestens
beim nachsten Schaltzyklus erkannt wird und der Sicherheitssensor
dann in den sicheren Zustand geht (alle Ausgangsrelais werden aus-
geschaltet). Zusatzlich zu den beiden iberwachten Ausgangsrelais be-
sitzt das Gerat noch einen Meldeausgang, der anzeigt, ob beide siche-
re Relais eingeschaltet sind. Eine griine LED im Sicherheitssensor si-
gnalisiert: »Meldekontakt EIN«. Es werden damit aber nicht die Aus-
gangskontakte direkt tberwacht. Das Gibernimmt die interne Logik.
Die Erfiillung der Norm EN 60947-5-3 wird nur durch das komplette
System aus Sicherheitssensor BZ 16 (mit integrierter Auswertung)
und kodiertem Betatiger BZ 16-B1 erfiillt. Der Betatiger besitzt eine
geringe Kodierungsstufe.

Befestigung / Anschluss

Der elektrische Anschluss darf nur von autorisiertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden. Dieses hat insbesondere darauf zu achten, dass
die Zuganglichkeit von Betatigungselementen oder Ersatzbetatigern
wegen der Manipulationsgefahr unterbunden wird. Zusatzlich muss
der Betatiger so angeordnet bzw. geschiitzt sein, dass eine Beschadi-
gung durch vorhersehbare duf3ere Einwirkung verhindert wird. Sicher-
heitssensor und Betatiger auf einer ebenen Flache befestigen (An-
zugsmomente siehe technische Daten). Die Markierung des BZ 16
zeigt die aktive Flache an. Den Betéatiger so anbringen, dass die Mar-
kierungen von Sensor und Betétiger bei geschlossener Schutzeinrich-
tung deckungsgleich gegeniber stehen. Bei der Montage von Betati-
ger und Sensor die Anforderungen nach EN I1SO 14119, insbesondere
der Punkt 7, »Konstruktion zum Verringern von Umgehungsmaglich-
keiten von Verriegelungseinrichtungen, beriicksichtigen! Den Beta-
tiger BZ 16-B1 gegen unbefugtes Ldsen sichern, z.B. mit Einweg-Si-
cherheitsschrauben, Vernieten etc. Den Sicherheitssensor entspre-
chend angegebener Anschlussbezeichnungen anschlieflen. Als Kurz-
schlussschutz die bei den technischen Daten aufgefiihrten Sicherun-
gen einsetzen. Bei den Varianten BZ16-03F und BZ16-03T auf eine ge-
schitzte Verlegung durch einen Kabelkanal, Panzerrohr oder ahnli-
chem oder in getrennten Mantelleitungen achten, um Fehler durch
Leitungskurzschlisse auszuschlieen. Bei den Varianten BZ16-12F
und BZ16-12T die Antivalenz iberwachen. Gegen Vertauschen der
Spannungsversorgung ist das Gerat durch einen Verpolungsschutz ab-
gesichert. Nach erfolgtem Anschluss durch Offnen und Schliefien der
Schutztir prifen, ob die Freigabe erfolgt. Sollte der Sensor ohne
Funktion sein, Polaritat der Versorgungsspannung uberpriifen. Das
SchlieBen der Schutztiir darf kein selbstandiges Anlaufen einer ge-
fahrlichen Maschinenfunktion hervorrufen. Dieses darf nur (iber einen
Startbefehl erfolgen. Der Meldekontakt ist nicht als »sicherer« Kon-
takt zu benutzen; er dient nur als Diagnosesignal fiir die Ausgangsre-
lais. Die angegebenen Schaltsymbole in dieser Anleitung beziehen

sich auf die Grundstellung der geschlossenen Schutztiir im Betrieb.
Induktive Verbraucher (z.B. Schiitze, Relais etc.) sind durch geeignete
Schutzbeschaltungen zu entstéren; z.B. bei Schiitzen/Relais mit
Gleichspannungsversorgung durch eine Freilaufdiode antiparallel zur
Spule; bei Schiitzen/Relais mit Wechselspannungsversorgung durch
RC-Glieder oder Varistoren. Dariiber hinaus sind Schocks und Schwin-
gungen, die iber den Werten der Norm EN 60947-5-2 liegen,

zu vermeiden.

Hinweise

Bei seitlichem Anfahren des Sensors muss ein Mindestabstand zwi-
schen Betatiger und Sensor von s = 2 mm eingehalten werden (siehe
Abbildung unten). Zum sicheren Abschalten muss mindestens s, zwi-
schen Betatiger und Sensor iiberschritten werden (Offnungsweite der
Schutzeinrichtung). Der Sicherheitssensor und der Betatiger dirfen
mit einem maximalen seitlichen Versatz von + 3 mm angebracht wer-
den. Das Gerat nicht als mechanischen Anschlag verwenden. Die Ge-
brauchslage ist beliebig. Fiir die Verschaltung des Sicherheitssensors
in das Gesamtsystem muss die in der Risikoanalyse festgelegte Steue-
rungskategorie durchgehend eingehalten werden. Hierzu ist auch eine
Validierung nach DIN EN ISO 13849-2 bzw. nach DIN EN 62061 erfor-
derlich. Desweiteren kann der Performance-Level nach DIN EN I1SO
13849-1 bzw. SIL-CL-Level nach DIN EN 62061 durch Verkettung von
mehreren Sicherheitsbauteilen und anderen sicherheitsgerichteten
Geraten, z.B. Reihenschaltung von Sensoren, niedriger ausfallen als
die Einzellevel. Es liegt im Verantwortungsbereich des Herstellers
einer Anlage oder Maschine, die korrekte Gesamtfunktion sicherzu-
stellen. steute Ubernimmt keine Haftung fir Empfehlungen, die durch
diese Beschreibung gegeben oder impliziert werden. Technische An-
derungen vorbehalten. Aufgrund dieser Beschreibung konnen keine
neuen, iber die allgemeinen steute-Lieferbedingungen hinausgehen-
den Garantie-, Gewdhrleistungs- oder Haftungsanspriiche abgeleitet
werden.

Sicherheitsfunktions-Uberpriifung

Zur Erkennung von Fehlern in einem zweikanaligen Sicherheitssystem
mit Relaisausgdngen ist es notwendig, in folgenden Testintervallen
eine Priifung der Schutzeinrichtung durchzufiihren:

bei PL e, Kategorie 3 oder Kategorie 4, einmal pro Monat;

bei PL d, Kategorie 3, einmal pro Jahr.

Prifablauf

Die bewegliche Schutzeinrichtung ist einmal zu betatigen. Bei ord-
nungsgemafer Funktion missen beide Sicherheitsausgange und der
Meldekontakt aus- und wieder eingeschaltet haben.

Wartung

Bei sorgfaltiger Montage, unter der Beachtung der oben beschriebe-
nen Hinweise, ist nur eine geringe Wartung notwendig. Wir empfehlen
eine regelmafige Wartung wie folgt:

1. Priifen der Schaltfunktion.

2. Priifen des Sensors und kodierten Betatigers auf festen Sitz.

3. Uberpriifung der Ausrichtung von Sensor und Betitiger.

4. Entfernen von Schmutz und Metallspanen.

5. Uberpriifung der Gehause auf Beschadigung.

6. Nachziehen der Schraub- Anschlussklemmen.
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Deutsch (Originalbetriebsanleitung)

Verhalten im Fehlerfall

Im Deckel befindet sich eine griine LED-Meldeleuchte. Im Fehlerfall
leuchtet die LED nicht, die Freigaberelais und das Melderelais sind
nicht angezogen. Zustand der Relaiskontakte (sicherer Zustand):
bei BZ16-03F/T 11-12, 21-22, 31-32 ge&ffnet

bei BZ16-12F/T 13-14 geschlossen, 21-22, 31-32 geoffnet

Folgende Ursachen kdnnen dies bewirken:

- Ausrichtung Sensor zu Betatiger nicht korrekt.

- Mindestabstand ist unterschritten.

- sicherer Ausschaltabstand wurde nicht erreicht.

- Storung durch starke magnetische Gleich- oder Wechsel-Fremd-
felder.

- starke Erschitterungen, bzw. Schwingungen, die zum Abfall der
Relais fiihren (Uberschreiten der Schockfestigkeit).

- Unterspannung.

- zu hohe Schaltfrequenz.

Reinigung
- Bei feuchter Reinigung: Wasser oder milde, nicht-scheuernde,

nicht-kratzende Reinigungsmittel verwenden.
- Keine aggressiven Reinigungs- oder Losungsmittel verwenden.

Entsorgung

- Nationale, lokale und gesetzliche Bestimmungen zur Entsorgung
beachten.

- Materialien getrennt dem Recycling zufiihren. Eventuell enthaltene
Batterien fachgerecht entsorgen.

English

Destination and use

The safety sensor BZ 16 is used in safety circuits to monitor the posi-
tion of mobile safety guards to EN ISO 14119 (EN 1088). It shall prevent
hazardous machine functions when the protective guard is open and
stop hazardous functions on opening. According to EN ISO 14119 (EN
1088), it is an interlocking device without a locking device (type 4). The
safety sensor conforms to the EN 60947-5-3 standard. The device is
equipped with an internal monitoring function, ensuring that each fault
is detected no later than with the next switching cycle, and that the
safety sensor goes into a fail-safe state (all output relays are switched
off]. In addition to the two monitored output relays, it the device
equipped with a signalling contact that indicates whether both safe
relays are switched on. A green LED on the safety sensor indicates:
»Signalling contact ON«. The output contacts are therefore not directly
monitored: this function is performed by the internal logic. The stand-
ard EN 60947-5-3 is only met if the entire system, consisting of the
safety sensor BZ 16 (with integral evaluation) and actuator BZ 16-B1,
is used. The actuator has a low coding level.

Mounting / Wiring

The electrical connection may only be carried out by authorised per-
sonnel. They must take care to prevent the accessibilty of actuators or
spare actuators due to the danger of manipulation. In addition, the ac-
tuator must be positioned and protected in such a way as to prevent
damage caused by predictable external influence. Mount the safety
sensor and actuator on an even surface (Tightening torques see tech-
nical data). Install the actuator in such a way that the markings of the
sensor and the actuator are exactly opposite when the safety guard is
closed. The marking of the BZ 16 actuator indicates the actuating
plane. When mounting actuator and sensor please observe the re-
quirements of EN 1SO 14119, especially paragraph 7, »Design to de-
crease manipulation and bypass of interlocking devices«! For protec-
tion against manipulation use oneway safety screws, riveting, etc. Wire
the safety sensor according to the specified wire colours/terminal la-
belling. Please use the fuses listed as short- circuit protection in the
technical data. With the variants BZ16-03F and BZ16-03T, cables must
be protected by laying them through a cable channel, armoured con-
duit or similar, alternatively as separate light plastic-sheathed cables,
in order to prevent faults due to short-circuiting. With the variants
BZ16-12F and BZ16-12T, monitoring of the antivalence is required. The
device is protected against polarity reversal by polarity reversal pro-
tection. After connecting, check whether authorised operation is ena-
bled by opening and closing the protective guard. If the sensor is not
working, please check the polarity of the power supply. Closing the
protective guard must not allow to start any hazardous machine func-
tions. The latter may only be triggered using a start command. The
signalling contact must not be used as a »safe contact«. It is only to be
seen as a diagnostic signal for the output relay. After a correct wiring,
open and close the safety guard to check if the enabling signal is given.
Contact symbols are shown for the guard in closed condition. Inductive
loads (e.g. contactors, relays, etc.) are to be suppressed by means of a
suitable circuit, e.g. with contactors/relays with a DC power supply by
a recovery diode antiparallel to the coil; with contactors/relays with an
AC power supply by RC-elements or varistors. Furthermore, shocks
and vibrations exceeding the parameters stipulated by standard EN
60947-5-2 must be avoided.

Notices

For actuation from the side, a minimum distance of s = 2 mm should
be observed between the actuator and the sensor (see picture below).
For safe switching-off, the minimum switching distance s, between
actuator and sensor must be exceeded (opening gap of the protective
guard). The safety sensor and the actuator may be mounted with a
maximum axial misalignment of £ 3 mm. Do not use the device as me-
chanical endstop. Any mounting position is possible. For the integra-
tion of the safety sensor in the entire system, the control category de-
termined in the risk assessment must be strictly observed and re-
spected. Therefore, a validation according to DIN EN I1SO 13849-2 or
DIN EN 62061 is necessary. Furthermore, the Performance Level ac-
cording to DIN EN I1SO 13849-1 and SIL CL Level according to DIN EN
62061 can be lower than the single level because of the combination
of several safety components and other safety-related devices, e.g. by
serial connection of sensors. The responsibility taken by the manufac-
turer of a plant or machine implies to secure the correct general func-
tion. Moreover, steute does not assume any liability for recommenda-
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English

tions made or implied by this description. Subject to technical modifi-
cations. From this description new claims for guarantee, warranty or
liability cannot be derived beyond the general terms and conditions
of delivery.

Verification of safety functions

To recognise faults in a two-channel system with relay outputs, it is
necessary to carry out a test sequence as follows:

for PL e, category 3 or category 4, once per month;

for PL d, category 3, once per year.

Test sequence

Actuate the moving safety guard once. In case of proper function, both
safety outputs and the signalling contact have to be switched off and
then on again.

Maintenance

With careful mounting as described above, only minor maintenance is
necessary. We recommend a routine maintenance as follows:

1. Check switching function.

2. Check for tight installation of both sensor and coded actuator.

3. Check for alignment of both sensor and actuator.

4. Remove dirt and metal swarf.

5. Check enclosure for damage.

6. Retighten screw connection terminals.

Behaviour in case of failure

A green LED indicator is located in the lid. In case of a malfunction, the
LED will not light up, and the two output relays will not be switched on.
State of the relay contacts (safe state):

for BZ16-03F/T 11-12, 21-22, 31-32 open

for BZ16-12F/T 13-14 closed, 21-22, 31-32 open

This can be triggered by the following:

- alignment of sensor and actuator not correct.

- minimum switching distance not reached.

- safe switch-off distance not reached.

- interference by strong external magnetic fields.

- strong shocks or vibrations that lead to actuation of the contacts
(exceeding shock resistance).

- undervoltage.

- switching frequency too high.

Cleaning

- In case of damp cleaning: use water or mild, non-scratching,
non-chafing cleaners.

- Do not use aggressive cleaners or solvents.

Disposal

- Observe national, local and legal regulations concerning disposal.
- Recycle each material separately. Dispose of possibly contained
batteries correctly.

Francais

Destination et emploi

Les capteurs de sécurité BZ 16 sont prévus pour l'utilisation dans les
circuits de sécurité et destiné a la surveillance de protecteurs mobiles
selon EN IS0 14119 (EN 1088). Ils doivent éviter les fonctions dange-
reuses des machines lorsqu’un dispositif de protection est ouvert, ou
stopper immédiatement les fonctions dangereuses lors de louverture.
Ce sont des dispositifs de verrouillage sans interverrouillage (type 4)
qui répondent a la norme EN IS0 14119 (EN 1088). Le capteur de sécu-
rité est conforme a la norme EN 60947-5-3. Le dispositif dispose d'une
surveillance interne, de telle sorte que toute erreur est détectée au
plus tard lors du prochain cycle de commutation. Le capteur de sécuri-
té passe alors a 'état sUr (tous les relais de sortie seront éteints). En
plus des deux relais de sortie surveillés, le dispositif dispose égale-
ment d'une sortie de signalisation qui indique si les deux relais de sé-
curité sont activés. Une LED verte dans le capteur de sécurité signale
»Contact de signalisation ON«. Cependant, les contacts de sortie ne
sont pas directement surveillés. La surveillance est assurée par la lo-
gique interne. Les exigences de la norme EN 60947-5-3 sont unique-
ment remplies avec lutilisation d'un ensemble complet, constitué par
le capteur de sécurité BZ 16 (avec module de surveillance intégré) et
son actionneur BZ 16-B1. Lactionneur dispose d’un niveau de

codage faible.

Montage / Raccordement

Seuls des électriciens compétents peuvent effectuer le raccordement
électrique. Lors du montage, prévoir un positionnement mécanique
approprié de maniére a empécher toute possibilité de fraude par un
autre actionneur ou actionneur de rechange. De plus, l'actionneur doit
étre placé, ou protégé, de telle sorte qu'une détérioration causée par
une influence externe prévisible soit évitée. Fixer le capteur de sécuri-
té et 'actionneur sur une surface plane (Couples de serrage voir don-
nées techniques). Le repére sur le BZ 16 indique sa face d’activation.
Installez l'actionneur de telle facon a ce que les repéres du capteur de
sécurité et de l'actionneur se trouvent exactement face a face quand le
protecteur est fermé. Lors du montage de l'actionneur et du capteur,
il convient de respecter les critéres de la norme EN ISO 14119, en
particulier le paragraphe 7, »Construction pour limiter les possibili-
tés de contournement des dispositifs de verrouillage«! Fixer l'action-
neur BZ 16-B1 pour éviter un desserrage non autorisé, par ex. avec
des vis de sécurité indémontables, rivetage etc. Raccordez le capteur
de sécurité conformément aux couleurs indiquées sur les conducteurs
et/ou aux codes de raccordement. Utiliser les fusibles énumérés dans
les données techniques comme protection contre les courts-circuits.
Pour les variantes BZ16-03F et BZ16-03T, il faut veiller a une pose
protégée par un canal de cables, un tube blindé ou équivalent, ou par
des cables sous gaine, pour exclure les erreurs de court-circuit sur la
ligne. Pour les variantes BZ16-12F et BZ16-12T une surveillance de
l'antivalence est nécessaire. Pour éviter linversion de l'alimentation en
tension, le dispositif est équipé d'une protection d’inversion de polari-
té. Une fois le raccordement effectué, vérifier si la validation se fait en
ouvrant et en fermant la porte de protection. Si le capteur devait étre
sans fonction, contrdler la polarité de la tension d'alimentation. La fer-
meture de la porte de protection ne doit pas entrainer un démarrage
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Francais

autonome d'une fonction dangereuse de la machine. Celui-ci ne doit
se faire que par une commande de mise en marche. Le contact de si-
gnalisation ne doit pas étre utilisé comme contact «siir», il ne sert que
de signal de diagnostic pour les relais de sortie. Les symboles des
contacts se rapportent a la position protecteur fermé. Les charges in-
ductives (contacteurs, relais, etc.) doivent étre antiparasitées de facon
appropriée; par ex. pour les contacteurs/ relais avec alimentation en
courant continu par une diode de roue libre antiparalléle a la bobine;
pour les contacteurs/relais avec alimentation en tension alternante
par circuits RC ou varisteurs. En outre, il faut éviter les chocs et les
vibrations qui dépassent les valeurs de la norme EN 60947-5-2.

Remarques

En cas d'actionnement latéral du capteur, respecter une distance mi-
nimale de s =2 mm entre lactionneur et le capteur (voir dessin ci-
apres). Pour un déclenchement sr, un s4r entre lactionneur et le
capteur doit étre au moins dépassé (largeur d'ouverture du dispositif
de protection). Le désalignement axial entre le capteur de sécurité et
lactionneur peut étre de + 3 mm au maximum. Le dispositif ne peut
pas servir de butée mécanique. La position de montage est indiffé-
rente. Pour cdblage du capteur de sécurité dans le systeme entier, la
catégorie déterminée dans l'analyse des risques est a observer et a
respecter strictement. Pour ce faire, une validation selon DIN EN ISO
13849-2 ou selon DIN EN 62061 est nécessaire. De plus, le niveau de
perfomance PL selon DIN EN ISO 13849-1 ou niveau d’intégrité de sé-
curité SIL selon DIN EN 62061 peut étre inférieur au niveau des com-
posant de sécurité pris individuellement, dans le cas d’'une mise-en-
série, par exemple. Le constructeur d’'une machine ou installation doit
assurer le fonctionnement de 'ensemble. Les caractéristiques et re-
commandations figurant dans ce document sont données exclusive-
ment a titre d'information et sans engagement contractuel de la part
de steute. Sous réserve de modifications techniques. En raison de
cette description, aucune garantie, responsabilité, ou droit a un dé-
dommagement allant au-dela des conditions générales de livraison
de steute ne peut étre pris en compte.

Controle des fonctions de sécurité

Pour détecter les erreurs dans un systéme de sécurité a deux canaux
avec des sorties de relais, il est nécessaire d'effectuer un contréle du
dispositif de protection dans les intervalles d'essai suivants:

pour PL e, catégorie 3 ou catégorie 4 une fois par mois;

pour PL d, catégorie 3 une fois par an.

Procédure de controle

Le dispositif de protection mobile doit étre actionné une fois. S'il fonc-
tionne correctement, les deux sorties de sécurité et le contact de si-
gnalisation doivent étre éteints et rallumés.

Entretien

Avec une installation soignée et en respectant les indications décrites
cidessus, seul un entretien minimal est nécessaire:

1. Vérifiez la fonction de commutation.

2. Controler que le capteur et Uactionneur codé sont fixés solidement.

3. Vérification de l'alignement du capteur et de l'actionneur.
4. Enlever les salissures et les copeaux métalliques.

5. Vérifier que le boitier n’est pas endommagé.

6. Resserrer les vis des bornes de raccordement.

Comportement en cas d’erreur

ILy a un voyant de signalisation avec une LED verte dans le couvercle.
Siune erreur se produit, le voyant ne s'allume pas, le relais de valida-
tion et le relais de signalisation ne sont pas enclenchés. Etat des
contacts de relais (état de sécurité):

pour BZ16-03F / T 11-12, 21-22, 31-32 ouvert

pour BZ16-12F / T 13-14 fermé, 21-22, 31-32 ouvert

Les raisons suivantes peuvent en étre la cause:

- Alignement du capteur et de l'actionneur n’est pas correcte.

- Distance minimale n’est pas respectée.

- Distance slre de déconnexion n'a pas été atteinte.

- Interférence par des champs magnétiques continus ou alternants
puissants.

- Chocs violents ou vibrations qui provoguent une chute des relais
(dépassement de la résistance aux chocs).

- Sous-tension.

- Fréquence de commutation trop élevée.

Nettoyage

- Pour un nettoyage humide: utiliser de U'eau ou un nettoyant doux,
non abrasif, qui ne raye pas.
- Ne pas utiliser de nettoyants ou solvants agressifs.

Elimination des déchets

- Observer les dispositions nationales, locales et légales pour
L'élimination.

- Trier les déchets pour le recyclage. Les piles utilisées sont a
éliminer de maniéere appropriée.

Italiano

Destinazione ed uso

| sensori di sicurezza BZ 16 sono utilizzati nei circuiti di sicurezza per
monitorare la posizione delle protezioni mobili di sicurezza secondo
EN ISO 14119 (EN 1088). Serve ad impedire funzioni pericolose della
macchina quando il dispositivo di sicurezza e aperto, ossia ad arresta-
re immediatamente le funzioni pericolose quando si apre. Secondo la
norma EN ISO 14119 (EN 1088) si tratta di dispositivi di interblocco
senza meccanismo di ritenuta (tipo 4). Il sensore di sicurezza & confor-
me alla norma EN 60947-5-3. IL dispositivo dispone di un monitoraggio
interno, in modo che qualsiasi errore venga rilevato entro il ciclo suc-
cessivo e che il sensore si porti quindi in stato di sicurezza [tutte le
uscite a relé vengono disattivate). Oltre alle due uscite a relé monitora-
te, il dispositivo dispone anche di un’uscita di segnalazione, che indica
se entrambi i relé di sicurezza sono accesi. Un LED verde del sensore
di sicurezza indica »contatto di segnalazione attivo«. Non & in questo
modo che i contatti in uscita vengono monitorati direttamente. Questa
funzione e a carico della logica interna. Si adempie alla norma EN
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60947-5-3 soltanto mediante l'utilizzo del sistema completo di sensore
di sicurezza (con valorizzazione integrata) e azionatore BZ 16-B1. L'a-
zionatore ha un livello di codifica basso.

Montaggio e collegamenti

Garantire che il collegamento elettrico venga effettuato esclusivamen-
te da personale tecnico autorizzato, il quale dovra prestare molta at-
tenzione ad impedire l'accesso agli elementi di azionamento, nonché
all'uso di azionatori alternativi per il rischio di manipolazione. Inoltre,
'azionatore deve essere disposto, o protetto, in modo da evitare danni
derivanti da impatti esterni prevedibili. Montare il sensore di sicurezza
e l'azionatore su superficie piana (Coppie di serraggio vedere i dati tec-
nici). Le marcature sul BZ 16 mostrano contemporaneamente la su-
perficie attiva. Montare l'azionatore in maniera tale che le marcature
del sensore e dell'azionatore possano coincidere a dispositivo di prote-
zione chiuso. Nel montaggio di azionatore e sensore & necessario te-
nere conto delle esigenze previste dalla norma EN ISO 14119, in parti-
colare del paragrafo 7, »Progettazione al fine di minimizzare la ne-
cessita di eludere i dispositivi di interblocco«! Fissare 'azionatore BZ
16-B1 garantendo limpossibilita di essere rimosso, per es. con viti
unidirezionali, ribadire, ecc. Collegare il sensore di sicurezza osser-
vando le denominazioni di collegamento indicate. Come protezione da
cortocircuiti, impiegare i fusibili indicati nei dati tecnici. Per le varianti
BZ16-03F e BZ16-03T linstallazione deve essere protetta con una ca-
nalina, un tubo armato o simili, oppure in cavi inguainati separati, per
evitare errori da corto circuito. Per le varianti BZ16-12F e BZ16-12T &
richiesto il controllo di congruita. Una protezione contro l'inversione di
polarita assicura il dispositivo dallo scambio di alimentazione. Dopo
aver effettuato il collegamento tramite apertura e chiusura della porta
di protezione, verificare se segue lo shlocco. Se il sensore é senza fun-
zione, controllare la polarita dell'alimentatore. La chiusura della porta
di protezione non deve causare l'avvio autonomo di alcuna funzione pe-
ricolosa. Questo puo essere autorizzato soltanto da un comando di
awvio. Il contatto di segnalazione non deve essere utilizzato come con-
tatto »di sicurezza«; serve soltanto come segnale diagnostico per le
uscite relé. | simboli di commutazione indicati si riferiscono alla posi-
zione di base con la porta di protezione chiusa durante leser cizio.
Consumatori induttivi (ad es. contattori, relé ecc.) vanno schermati
mediante idoneo cablaggio; ad esempio, contattori/relé con alimenta-
zione in corrente continua, tramite diodo di ricircolo in antiparallelo
alla bobina; contattori/relé con alimentazione in corrente alternata,
tramite moduli RC o varistori. Inoltre son da evitare urti e vibrazioni
che eccedono i valori della norma EN 60947-5-2.

Indicazioni

In caso di azionamento laterale del sensore deve essere rispettata una
distanza minima tra l'azionatore e il sensore pari a s =2 mm (vedi figu-
ra sotto). Per lo spegnimento sicuro deve essere superata la distanza
minima s tra l'azionatore e il sensore (raggio d'apertura del disposi-
tivo di protezione). E’ consentito montare il sensore di sicurezza e l'a-
zionatore con uno spostamento assiale di massimo + 3 mm. Non usare
il dispositivo come mezzo meccanico di arresto. Ogni posizione di
montaggio e possibile. Per collegare il sensore di sicurezza nel siste-
ma globale, deve essere mantenuta la categoria di controllo definita

nell'analisi del rischio. A tal fine & richiesta anche una convalida se-
condo DIN EN IS0 13849-2 o DIN EN 62061. Inoltre, il Performance
Level secondo DIN EN IS0 13849-1 e SIL CL secondo DIN EN 62061
puo essere inferiore rispetto al singolo livello, a causa della combina-
zione di diversi componenti di sicurezza ed altri dispositivi di sicurez-
za, come ad esempio il collegamento in serie di sensori. Il produttore
di un impianto o macchinario si assume la responsabilita della sua
corretta funzione globale. steute non si assume alcuna responsabilita
per suggerimenti impliciti od espliciti forniti da questa descrizione.
Soggetta a modifiche tecniche. Sulla base della presente descrizione
non e possibile formulare richieste di garanzia o responsabilita che va-
dano oltre le condizioni generali di consegna della steute.

Controllo della funzione di sicurezza

Per rilevare gli errori in un sistema di sicurezza a due canali con uscite
arelé, e necessario eseguire un controllo del dispositivo di protezione
secondo i seguenti intervalli di prova:

con PL e, categoria 3 o categoria 4, una volta al mese;

con PL d, categoria 3, una volta all'anno.

Procedura di prova

Azionare una volta il dispositivo di protezione mobile. Se funziona cor-
rettamente, entrambe le uscite di sicurezza e il contatto di segnalazio-
ne si devono disattivare e riattivare.

Manutenzione

Con un montaggio attento come sopra descritto, si necessitera di

poche operazioni di manutenzione. Suggeriamo una manutenzione

regolare seguendo i sequenti passi:

1. Controllo funzioni di azionamento.

2. Verificare che sensore e azionatore codificato siano fissati
saldamente.

3. Verificare l'allineamento di sensore e azionatore.

4. Rimuovere sporcizia e trucioli di metallo.

5. Verificare la presenza di danni alla custodia.

6. Serrare i morsetti di collegamento a vite.

Comportamento in caso di errore

Sul coperchio & presente una spia LED verde. In caso di errore, il LED
non si illumina, i relé di libero e il relé di segnalazione non sono attiva-
ti. Stato dei contatti relé (stato di sicurezzal:

con BZ16-03F/T 11-12, 21-22, 31-32 aperto;

con BZ16-12F/T 13-14 chiuso, 21-22, 31-32 aperto.

Possibili cause di errore:

- Orientamento non corretto del sensore verso l'azionatore.

- Distanza minima non raggiunta.

- Distanza di disattivazione di sicurezza non raggiunta.

- Disturbo provocato da forti campi magnetici esterni generati da cor-
rente continua o alternata.

- Forti urti o vibrazioni, che provocano la disattivazione del relé (supe-
ramento della resistenza agli urti).

- Sottotensione.

- Frequenza di commutazione troppo elevata. Smaltimento.
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Pulizia
- Per la pulizia a umido: utilizzare acqua oppure detergenti delicati,

non abrasivi, non graffianti.
- Non utilizzare detergenti o solventi aggressivi.

Smalitimento

- Osservare le norme nazionali, locali e legali per lo smaltimento.
- Riciclare ciascun materiale separatamente. Smaltire in maniera cor-
retta le eventuali batterie.

Portugués

Definicoes e uso

Os sensores de seguranca BZ 16 sao usados nos circuitos de seguran-
ca para monitorar a posicdo dos protetores de seguranca moveis para
EN ISO 14119 (EN 1088). Eles deverao impedir as funcdes de risco da
maquina quando a protecdo estiver aberta e parar funcées de risco na
abertura. De acordo com a EN IS0 14119 (EN 1088), s3o dispositivos de
interconexao sem um dispositivo de bloqueio [tipo 4). O sensor de se-
guranca segue a norma EN 60947-5-3. O dispositivo é equipado com
uma funcdo de monitoramento interno que assegura que toda falha
seja detectada ndo depois do proximo ciclo de comutacéo e que o sen-
sor de seguranca entra em estado a prova de falha (todos os reles de
saida sao desligados). Além dos dois relé de saida monitorados, o dis-
positivo é equipado com um contato de sinalizacdo que indica se os
dois relés de seguranca estdo ligados. Um LED verde no sensor de se-
guranca indica »Contato de sinalizacao LIGADO«. Os contatos de saida,
portanto, ndo sdo monitorados diretamente: essa funcao é realizada
pela ldgica interna. A norma EN 60947-5-3 é atendida somente se o
sistema inteiro consistir no sensor de seguranca BZ 16 (com avaliacao
integral] e o atuador BZ 16-B1 for usado. O atuador tem baixo nivel

de codificacao.

Montagem / Conexao

A ligacao elétrica somente podera ser executada por profissionais de-
vidamente qualificados e credenciados. Esta providéncia tem como ob-
jetivo, primordial, evitar que o acesso aos elementos de atuacdo ou
aos atuadores secundarios sejam inibidos em funcdo dos riscos de
manipulacao. Adicionalmente o atuador deve ser posicionado e prote-
gido de tal modo que esteja prevenido contra danos causados por in-
fluéncia externa previsivel. Montar o sensor de seguranca e o atuador
em uma superficie plana (Torques de fixacdo ver dados técnicos). A
marcacao do BZ 16 indica simultanea-mente a face ativa. Instalar o
atuador de tal maneira que a sua marcacao esteja exatamente contra-
posta com a do sensor e atuador quando o equipamento de seguranca
estiver fechado. Na montagem dos atuadores e sensor deverao ser
observadas as exigéncias conforme a norma EN ISO 14119, principal-
mente ao disposto paragrafo 7 »Projeto para diminuir a manipulacao
e desvio de dispositivos de bloqueio«! Para prevenir a remocao nao
autorizada, fixe o atuador BZ 16-B1 com rebites ou parafusos de segu-
ranca. Ligar o sensor de seguranca de acordo com as indicacdes de

conexao. Favor utilizar a protecao contra curto-circuito insformada
nos dados técnicos. Com as variantes BZ16-03F e BZ16-03T, os cabos
devem ser protegidos, colocando-os através de eletrocalha, conduite
blindado ou similar, alternativamente como cabos separados revesti-
dos de plastico, a fim impedir falhas devido ao curto-circuito. Com as
variantes BZ16-12F e BZ16-12T, monitoramento de antivaléncia é re-
querido. Se o sensor nao estiver funcionando, verifique a polaridade
da fonte de alimentacao. Fechando a protecao nao deve ser permitido
o funcionamento de alguma funcdo perigosa da maquina. Este Ultimo
s6 deve ser acionado através de um comando de partida. O contato de
sinalizacdo nao pode ser usado como »contato de sequranca«. E ape-
nas para ser visto como um sinal de diagndstico para o relé de saida.
Apds uma interligacao, abra e feche a protecao de seguranca para ve-
rificar se o sinal ativacdo é fornecido. A simbologia dos contatos mos-
trados indicam a protecao na condicao fechada. Cargas indutivas
(como contatores, relés, etc) devem ser suprimidas por um circuito
adequado, por exemplo com contatores/relés com uma fonte de ali-
mentacdo CC por um diodo de recuperacao antiparalelo a bobina; com
contatores/relés com uma fonte de alimentacao CA por elementos RC
ou varistores. Além disso, choques e vibracées que excedam os para-
metros estipulados pela norma EN 60947-5-2 devem ser evitados.

Observacoes

Para atuacdo da lateral, uma distancia minima de s = 2 mm deverd ser
observada entre o atuador e o sensor [veja a figura a seguir). Para desli-
gamento seguro, a distancia minima de comutacdo s, entre o atuador e
o sensor deve ser excedida (intervalo de abertura da protec&o). O sensor
de seguranca e o atuador podem ser montados com desalinhamento
axial méaximo de + 3 mm. O dispositivo ndo pode ser utilizado como baten-
te mecanico. O posicionamento de uso é livre. Para integracdo do sensor
de seguranca no sistema completo, a categoria de determinada na avalia-
cdo de risco tem que ser estritamente observada e respeitada. Além
disso, é necessaria validacdo de acordo com DIN EN ISO 132849-2 ou DIN
EN 62061. Além disto o Performance Level de acordo com DIN EN ISO
13849-1 ou SIL CL Level de acordo com DIN EN 62061 pode ser reduzido
quando encadeados diversos componentes de seguranca ou outros dis-
positivos relacionados a seguranca, como por exemplo conectando di-
versos sensores em série. E de responsabilidade do fabricante da insta-
lacdo ou maquina assegurar o perfeito funcionamento de todas as fun-
coes. A steute nao assume qualquer responsabilidade por recomendacoes
que possam vir a ser deduzidas, ou, implicitadas ao texto constante nesta
descricdo. Sujeito a alteracoes técnicas. Esta descricdo nao permite que
se facam quaisquer tipos de exigéncias adicionais que possam vir a ultra-
passar ao estabelecido nas condicoes gerais de fornecimento, garantias,
responsabilidades e/ou penalidades.

Verificacao da funcao de seguranca

Para reconhecer falhas em um sistema de dois canais com relé de saida
€ necessario executar uma sequéncia de testes, como indicado:

para PL e, categoria 3 ou categoria 4 uma vez por més;

para PL d, categoria 3 uma vez por ano.

Sequéncia de testes

Acione a protecao de seguranca mével uma vez. No caso de funcao apro-
priada, tanto as saidas e seguranca quanto o contato de sinalizacao
devem ser desligados e ligados novamente.
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Manutencao

Com a montagem feita de maneira cuidadosa como descrito acima,
apenas pequenas manutencoes serao necessarias. Recomendamos
a manutencao de rotina da seguinte forma:

1. Controlar (verificar) a funcao de comutacao.

2. Controlar a fixacao do sensor e da base do atuador codificado.

3. Verifique o alinhamento do sensor e atuador.

4. Remova sujeira e limalha metalica.

5. Verifique se ha danos no gabinete.

6. Aperte novamente os terminais de conexao por parafuso.

Comportamento em caso de falha

Um indicador LED verde esta localizado na tampa. No caso de mal
funcionamento, o LED n3o se acende, e os dois relés de saida nao
serdo ligados. Estado dos contatos do relé (estado de segurancal:
para BZ16-03F/T 11-12, 21-22, 31-32 aberto;

para BZ16-12F/T 13-14 fechado, 21-22, 31-32 aberto.

Pode ser desencadeado pelo seguinte:

- Alinhamento do sensor e do atuador nao esta correto.

- Distancia minima de comutacao nao atingida.

- Distancia segura de desligamento nao alcancado.

- Interferéncias de fortes campos magnéticos externos.

- Fortes choques ou vibracées que levam a ativacao dos contatos
(superior a resisténcia ao choque).

- Subtencao.

- Frequéncia de comutacdo demasiadamente elevada.

Limpeza
- Em caso de limpeza Gmida: Use dgua e produtos de limpeza

nao abrasivos.
- Nao utilize produtos de limpeza agressivos e solventes.

Descarte

- Observe as disposicoes legais locais a referente ao descarte.
- Separar materiais reciclaveis. Descartar baterias eventualmente
contidas de maneira responsavel.

Pycckun

I'Ipep,Ha3HaquV|e M ucnojsib3oBaHue

[latunku 6esonacHoctn BZ 16 cnyxat Ans npuMeHeHns B Lensx 3a-
LLMTHOrO 3/1eKTPUYECKOr0 KOHTYpa Mpu KOHTPOsE NMOM0XEHWS MOABUX-
HbIX 3aLWMTHBIX ycTpoicTe no EN IS0 14119 (EN 1088). OHun gonkHbi
npenoTBpaLLaTh ONacHble GYHKLMKU MaLUWH NMPW OTKPLITOM 3aLMTHOM
ycTpoWicTBe Mb0 Npu OTKPLITUM CPa3y 0CTaHABAMBATb OMacHble PyHK-
umun. B cootsetctaum ¢ EN ISO 14119 (EN 1088) 310 3anupatowmne
ycTpoicTBa 6e3 yaepxaHus 3akpbitiM (KoHcTpykumsa 4). Jatuunk 6eso-
nacHocTtu cootBeTcTByeT HopMe EN 60947-5-3. YcTpoiicTBO MMeeT BHy-
TPEHHUI KOHTPONb, Tak YTo Kaxzaas owwnbka byneT obHapyxeHa camoe

Mo34Hee Npu chefytolemM KOMMYTaLMOHHOM Lukie 1 faTymk besonac-
HOCTU NepexoauT B BesonacHoe cocToaHue (BCe BLIXOAHbIE pene oT-
KkntoyatoTes). JonoaHUTeNbHO K 060MM KOHTPOIIMPYEMBIM BbIXOAHbLIM
pene yCTPOMCTBO MMEET eLlle OAWH CUMHAMbHbIA BbIX0L, KOTOpbIe noka-
3bIBAET BK/toYeHbl in 0ba pene 6esonacHocTv. 3eneHblil CBETOAMOL B
AaTumke 6e30nacHOCTM Noka3sbiBaeT »CUTHaNbHbIA KOHTAKT BKIOYEH«,
Ho 3To He KOHTpOAMpPYET HaNPsIMyto BbIXOLHbIE KOHTaKTbl. 3T0 BepeT Ha
cebs BHyTpeHHsAa noruka. CootBeTcTBUe HopMe EN 60947-5-3 obecne-
4MBaeTCs TONbKO KOMMAEKCHOW cucTeMoi u3 aatymka besonacHocTtn BZ
16 (co BcTpoeHHbIM aHanu3omM) 1 3akoaunposaHHoro npusona BZ 16-B1.
MpuBog nMeeT HebonbLUyto CTeNeHb KOLUPOBKU.

MonTtax / MopknoyeHne

AnexTpuyeckune coefUHeHNs, LOMKHbI OCYLLLECTBASTLCS TONBKO CNeLyanb-
HO YMOSIHOMOYEHHbIM NepcoHanoM. Heobxogumo obpaTtute ocoboe BHU-
MaHMWe Ha To, YTobbl LOCTYN K 3/1EMEHTaM NPUBOAA MW Pe3epBHbLIM NPUBO-
[iaM B CBSI31 C ONaCHOCTbI0 MaHWUMynsauumii bbin 3abnokmposaH. [lononHu-
TesIbHO NPVBOL, A0/KEH BbITb PACMONOXeH Tak WK 3aLLuLLeH, YTobbl He
LOMyCKanoch ero NoBpexXAeHVe B pe3ysibTaTe HeMpoU3BoJIbHOMO BHELLHErO
Bo3gencTeua. [latunk 6e3onacHoOCTM 1 NpMBOL, KPENWTB Ha MI0CKOW No-
BepXHOCTM (MOMeHTBI 3aTAXKM CM. TexHuueckue AaHHble). Mapkupoeka

BZ 16 yka3bliBaeT akTVBHYt0 NOBEepPXHOCTb. [1pUBOA yCTaHABIMBATb TaknM
06pa3oM, 4Tobbl MapKMPOBKM AaTumKa U NPUBOLA NPY 3aKPbITOM 3aLLUT-
HOM YCTPOCTBE HAXOAWANCH HAaNPOTVB APYr Apyra C COBMELLEHUEM MpU
HanoxeHwuu. Mpu MoHTaXKe NpuBoAa 1 AaTymKa Heobxoaumo cobntopathb
TpeboBaHus EN ISO 14119, ocobeHHo MyHkT 7 »KoHcTpykumsa ans yMeHb-
LueHWsi BO3MOoXKHoCTel obxoaa Bnokupytowwmx yerponcte«! Mpusog BZ
16-B1 3aWMTWTb OT HECAHKLMOHUPOBAHHOO CHATUS, HanNpyUMep Npwu NoMo-
LUy OAHOPA30BbIX 3aLLUMTHBIX BUHTOB, 3aKenok 1 T.n. Jatymk 6esonacHo-
CTV NMOAKJTIIOYNTbL B COOTBETCTBUU C 3aaHHON MapKMPOBKON MECT NOAKIII0-
yeHusl. B kauecTBe 3aLLMThI OT KOPOTKOIO 3aMblKaHWUs BCTAaBUTL YKa3aHHbIe
B TEXHWYECKUX [laHHbIX NpefoxpaHnTeny. B Bapuantax BZ16-03F n BZ16-
03T HeobxoarMo 0bpaTUTL BHUMaHWe Ha 3aLLMLLEHHY0 NPOKIaaKy kabens
B KabeNbHOM KaHaJe, 3aLLMTHOV Tpybe MK MoXoXeM AW NPoKIaabiBaTh
pa3fenbHbIMU kKabensMu ¢ 3aLMTHOM 060104KOWM, 4TOBBI UCKITIOYNTD OLLING-
KM U3-3a KOPOTKOro 3aMblkaHus kabeneit. B Bapuantax BZ16-12F n BZ16-
12T Heobxo MM KOHTPOSIb @HTUBANEHTHOCTU. YCTPOMCTBO CHabxeHo 3aLum-
TOW OT NepenonocoBku. [oce NoaKIYEHUS NOCPEACTBOM OTKPLIBAHWS 1
3aKpbIBaHUS 3aLUMUTHON LBEPU NPOBEPUTL, MPOUCXOANT NK pa3bioknpoBka.
Ecnu patumk He paboTaeT, He0bX0AMMO NPOBEPUTH NOASIPHOCTb NUTAIOLLENO
HanpsikeHus. 3akpbiTUe 3aLLUTHON ABEpU He JOMKHO Bbl3biBaTb CAMOCTOS-
TesIbHbIN 3aMyck Kakon-n1bo onacHom GyHKLMM MaLLMHbI. 3TO AOIXKHO
NPOUCXOAWTH TOJBKO MO KOMaHze cTapTa. CUrHaNbHbINA KOHTAKT UCMOMb30-
BaTb He MHaye Kak KOHTaKT “"6e30macHoCT™; OH CYXUT TONbKO KaK CUrHan
AMarHoCTUKM ANs BbIXOAHbIX pene. MpeAcTaBneHHble ycnoBHble 0bo3Haue-
HUS OTHOCSTCS K 3aKpbITOMY paboueMy nonoxeHus asepw. lMoMexu MHLyK-
TUBHbIX NoTpebuTenei (KoHTakTopbl, pene 1 T.4.) ycTpaHaTh noaxoasien
CXEMHOM 3aLUMTOM; HaMp. y KOHTaKTOPOB/pesie C NOCTOAHHBIM HanPsXKeH-
€M NUTaHUs NOCpPeACTBOM 0DpaTHbLIX AVMOLOB BCTPEYHO-NapaienbHo K 06-
MOTKE; Y KOHTAaKTOpPOB/pesie C nepeMeHHbIM HanpsiXeHUeM NUTaHus no-
CPeLCTBOM Pe3nCTUBHO-EMKOCTHOM Lienun uimn Bapuctopos. Kpome 3toro
HeobxoanMo n3beraTb yaapoB 1 konebaHuii, KOTOpble NPEBbILLIAIOT 3HaYe-
HU4, yKasaHHble B HopMax EN 60947-5-2.
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3ameyaHus

Mpu bokoBoM HaberaHWW Ha AaTunk HeobxognMMo obecneymBaTb MUHM-
MaJslbHOE PacCTosiHWe MeXy NMPUBOAOM U AATUMKOM S = 2 MM (CM. n30-
BpakeHne Huxe). [1na HagexXHOro OTKIOYEHNS MO MeHbLUEH Mepe 40X~
HO BbITb NPEBbILIEHO PACcCTOAHME S - MEXAY AATYMKOM W BbiK/TlouaTenem
(wupuHa packpbiTUs 3aWmMTHOro yeTpoiictaal. [latumk 6esonacHocTu 1
MpVBOA MOTYT yCTAaHABAMBATLCA C MaKCUManbHbIM HOKOBLIM CLBUTOM

+3 MM. He ucnonb3yiiTe yCTPOMCTBO B KAUeCTBe MeXaHWYeCKoro cTonopa.
Pa3nnyHble MOHTaXHbIe NMO3ULMK BO3MOXHbI. 119 BCTpanBaHus faTtumnka
BesonacHocTu B 0bLLyto cucTeMy HeobxoLMMO CKBO3HOE cobrogeHne
onpefeneHHOW aHaNM30M pUCKa KaTeropuu ynpasneHus. 1ns atoro He-
obxonnMa nposepka Ha cooTBeTcTBME HopMaM DIN EN ISO 13849-2 nubo
DIN EN 62061. KpoMe Toro B pe3ynbTaTe nocinefoBaTesibHOro BKiove-
HUWS B LieNb HECKOJIbKMUX Moaynei 6e30nacHoCTW 1 ApYrux opueHTUpo-
BaHHbIX Ha 6e3onacHocTb NpubopoB, HaNnpuMep nocneaoBaTesbHoe
BK/IOYeHWe faTumkoB, ypoeHb Performance Level no DIN EN I1SO
13849-1 nnbo SIL CL Level no DIN EN 62061 MoxxeT oka3aTbCsi HUXe
ypoBHS oTaenbHoro npubopa. ObecneyeHne KoppekTHo obLei paboTsl
BXOAMT B Kpyr 06513aHHOCTEN U3rOTOBUTENS YCTAHOBKM WSTM MaLLUHbI.
Kpome Toro steute (LLIToiAT3) He NpMHUMaET OTBETCTBEHHOCTM 3a PeKo-
MeHAaUWK, coenaHHble v nogpasyMeBaeMble 3TUM onucanneM. Bos-
MOXHbI TeXHUYeCKMe uaMeHeHus. M3 aToro onvcaHus Hosele TpeboBaHus
K rapaHTWu, rapaHTUs AN OTBETCTBEHHOCTb HE MOTYT ObITb MONTyYEHbI
BHE OCHOBHbIX TEPMUHOB W YCNOBWIA NOCTaBKMU.

MNpoBepka ¢yHKUMM Be3onacHoCTH

[ns obHapyxeHus ownbok B fBYXKaHaNbHOM cncTeMe 6e30nacHoOCTM ¢
penenHbIMK BbIX0JaMN HeobX0AMMO NPOBOAWTL NPOBEPKY 3aLLUTHOIO
YCTpOWCTBa CO CNeAyoLL MM TeCTOBLIMU UHTEpBaNaMu.

npu PL e, kaTeropus 3 nam kateropus 4, 0auH pas B Mecsill;

npu PL d, kaTeropus 3, oavH pa3 B rog.

Xop npoBepku
MoLBWXHOe 3aLUNTHOe YCTPOWCTBO OLHOKPATHO NPVUBECTU B AENCTBME.

Mpw HagnexaleM GyHKLMOHMpOBaHUM 06a 3aLLMTHBIX BbIXOAA U CUT-
HaNbHbIN KOHTAKT AOJIXHbI PA30MKHYTHCS U CHOBA 3aMKHYTbLCS.

TexHuuyeckoe obcnyxuBaHue

Mpw TWATENbHOM MOHTaxe W cobNofAeHUN BbILLEONNCAHHbIX YKa3aHWi
HeobxoauMo Tonbko HebonbLoe TexHMYeckoe obenykuBaHue. Mol pe-
KOMEHJyeM perynspHoe TexHnyeckoe obcy>XnBaHue Kak ykasaHo:
1. MpoBepka PpyHKLMM BKIKOYEHUS.
2. MpoBepka faTyvKa v 3aKOAMPOBAHHOrO NpUBOAA Ha
MPOYHOCTb KPemnaeHus.
3. MNpoBepka pacnonoxeHns fatynka v NnpnBoAa.
4. YpaneHue rpsasv v METaNIMYECKMUX OMUNOK.
5. [IpoBepka koprnyca Ha oTCYTCTBME NOBPEXAEHUN.
6. 3aTArnBaHue pe3bboBbIX NOAKMOYAIOLLNX KIEMM.

MNoBepeHue B cnyyae ownbku

B KPbILLKEe HaxoamTca 3efleHbIN CUTHANbHbIV CBETOAMOL,. B cny4yae
owmnbkum cBeToamon He CBETUTCA, pene pa36J‘IOKVIPOBKV| M CUrHanbHoOe
pene He BTAHYTHI. CocTosiHNe KOHTaKTOB pene [6E3OI'|aCHOE COCTOHHME]:

y BZ16-03F/T 11-12, 21-22, 31-32 pa3oMKHyTbI;
y BZ16-12F/T 13-14 3amkHyTbl, 21-22, 31-32 pa3oMKHyTbI.

370 MOXeT 6bITb BbI3BaHO cnegywowmMMn npudnHamm:

- HeKoppeKTHasi OPMEHTVUPOBKa JaTumKa 1 NpuBoAa.

- PaccTosiHMe HUXE MUHUMANBbHOMO 3HaYeHNS.

- He AOCTUIHYTO HaAEXHoe PacCTOsiHME BbIKITIOYEHNS.

- NOMEeXU 13-3a NMOCTOPOHHUX CUIIbHbIX MOCTOSIHHBIX WU MEPeMEHHbIX
MarHUTHbIX Nonen.

- CU/bHble COTPAICEHMS, HanpuMep KonebaHwns, koTopble BefyT K 0TNaja-
Huio perie (NpeBblleHVe yaaponpoyYHocTu).

- He[loCTaTOYHOE HarmpsixkeHue.

- CIULLKOM BbICOKas YacToTa nepekiodeHin.Ka KaTeropun ynpasneHus.

Xop npoBepku

MoABWXHOE 3aLLMTHOE YCTPOCTBO OAHOKPATHO NPUBECTU B iIelCTBHE.
Mpu HagnexalieM GYHKUMOHMPOBAHUM 06a 3aLLMTHbIX BbIXOAA U CUT-
HasbHbIA KOHTAKT BOMKHbI PA30MKHYTHCS Y CHOBA 3aMKHYTLCS.

Ouuncrtka

- Mpw BNaXxHOM o4ncTKe: UCNONb30BaTb BOAY UK MATKKe, He abpa3ue-
Hbl€ U He LiapanatoLye YNCTALLME CPeacTBa.

- He ncnonb3oBaTh arpeccuBHble YUCTALLME CPEACTBA
WU pacTBOpUTENN.

YTunusauus

- CO6J'IIO,D,3TI: HauWoHaNbHbIE, JTIOKaNIbHble U HOPMATUBHbIE TpeGOBaHV]ﬂ
no yTuansaumn.

- MaTeleanbl 0TAABaThb B yTUNN3ALMUIO pa3fesibHo. Bo3moxHo cofepxa-
uinecqd B ychOVICTBe 6aTapeM YTUNN3UpoBaTb AO0JIKHLIM 06pa30M.

Herstellungsdatum  2E3 => KW 23/2019
Production date CW 23/2019
Date de fabrication semaine 23 /2019
Data di produzione settimana 23 /2019
Data de fabricacao semana 23 /2019
DaTa usrotoeneHus KaneHaapHas Heflens
23/2019
E | 2019 F 2020 | 6 2021
H | 2022 | 2023 | J 202
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Abmessungen Betatigungsebenen
Dimensions Actuating planes
Dimensions Surfaces d’actionnement
Dimensioni Piani di azionamento
Dimensoes Superficies de atuacao
labaputhbl HanpaBneHus npuBepeHus B pencrene
39
54,5 9.5
- —
T @ _
& -
S A —
N\
[
(]
B N —N
& 40 ]
52
@ § -
\MZ 17.5
Betatiger
Act.uator Axialer Versatz
Ac.tlonneur Axial misalignment
Azionatore Désalignement admissible
Atuador Spostamento assiale
Mpuson, Deslocamento axial
60 OceBoii cABUT
40 © 20
‘ M5 ‘

Seitliches Anfahren
Approach from side
Actionnement latéral
Azionamento laterale
Acionamento lateral
BokoBoe HaberaHue

9/20
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Sicherheitskontakte Diagramm
Safety contacts Chart
Contacts de sécurité Diagramme
Contatti de sicurezza Diagramma
Contatos de seguranca Diagrama
KoHTakTbl 6€30nacHocTH HOvarpamMMma
Offner/Offner 11-12, 21-22 SchlieBer/Offner 13-14, 21-22 10000 _
NC/NC 11-12, 21-22 NO/NC 13-14, 21-22 ‘\\\ ! }
NF/NF 11-12, 21-22 NO/NF 13-14, 21-22 < ‘
NC/NC 11-12, 21-22 NA/NC 13-14, 21-22 \\\
NF/NF 11-12, 21-22 NA/NF 13-14, 21-22 1000 \‘ NG TN \ [ [ 1
H3/H3 11-12, 21-22 HP/H3 13-14, 21-22 S N AC 124V —
\\ S i i\\
‘AE 15:24V\\
Ty
7. VL7, 1100 T~
Q Q20 200 O Q0 Q0 QO S DC 13:24V
o
1112 2122 3132 0VUe 1314 2122 3132 0VUe <
= 10
0,1 05 1,0 50
BZ 16-03F BZ 16-12F 1[A] —
BZ 16-03T BZ 16-12T
Uberwachung auf Antivalenz
erforderlich
Monitoring of antivalence N Schaltspiele
required Operations
Surveillance indispensable de Manoeuvres
Uantivalence Manovre
E’ richiesto il controllo di con- Ciclos
gruita LuknoB BktoueHUs
Monitoramento da antivaléncia
necessaria | Schaltstrom
TpebyeTcsi KOHTPOb KOHTAKTOB Switching current
6e30MacHOCTM Ha aHTUBaNEHT- Courant de commutation
HOCTb Corrente nominale d’esercizio

Corrente de comutacao
MNepekntoyaeMoe Tok

Die dargestellten Schaltsymbole beziehen sich auf die Grundstellung

der geschlossenen Tur (betétigter Zustand).

Contact symbols are shown for the guard in closed position

(actuated state).

Les contacts sont symbolisés protecteur fermé (état actionné).

| simboli dei contatti si riferiscono alla posizione di base della porta

chiusa (stato attivo).

Os simbolos de comutacao indicados estao relacionados com a posi-

¢3o basica da porta fechada (acionado).

KoHTakTHble cMBOSbI NMOKa3aHbl 415 6e30MacHOCTW B 3aKpbITOM MoJio-

xeHuu (MpuBeaeHHoe B AencTBre cocTosiHue).
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Schaltungsbeispiele
Wiring examples
Exemples de raccordement
Esempi di circuito
Exemplos de comutacao
MpuMepbl BKNOYEHUA

+24VDC
oV

1
: T | s13[s14]s33]saa] saa] xi[x2 Ixa [ 1]
2220 20 2 2
! ! 1 |
V3231222114131 | | | cavsman men | KT mmeA=SD
Ued SRM 21 RT2 K X} \
<)
A A2]s2afvi[ 23T 13] T T14a]24 L1 L2L3
(] % Il A
-

L1

oV I:I

Meldeeingang
Signalling input

I:I Sicherheitseingange
Safety inputs

I

I I ]

I@ Q00 20 @ @I

Ue0V 323122211413 sichere SPS

safe PLC
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Schaltungsbeispiele
Wiring examples
Exemples de raccordement
Esempi di circuito
Exemplos de comutacao
MpuMepbl BKNOYEHUA

+24VDC

il

I

Meldeeingédnge

Signalling inputs

Sicherheitseingange

Safety inputs

I ] [
| ( T 1 T 1

[ ] [ ] [ ]
I@@@Q@@@QI I@Q@@@Q@@I I@@@Q@@@QI

UeOV 323122211413 Ue0V 323122211413 UeOV 323122211413

Sensor 1 Sensor 2 --- Sensor x

12/20
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Deutsch (Originalbetriebsanleitung)

Technische Daten
Vorschriften

Sensortyp
Kodierungsstufe
Gehause

Festgelegtes Objekt

Anzugsmomente

Schaltabstande*

Hysterese

Mittenversatz
Wiederholgenauigkeit

EN 61000-6-1, -2, -3, -4; EN 60947-5-2;
EN 60947-5-3; EN I1SO 14119; EN 60204-1;

EN 1SO 13849-1; DIN EN 62061; 2004/108/EG

Bauart 4 - Verriegelungseinrichtung
geringe Kodierung
glasfaserverstarkter Thermoplast,
selbstverloschend
Betatiger BZ 16-B1 mit geringer Kodierung,
Mat.-Nr. 1165032
Befestigungsschrauben Sensor: max. 2 Nm
Sensordeckel: max. 1,5 Nm
Betatiger: max. 2 Nm
s, = 12 mm Bemessungsschaltabstand,

10 mm bei biindigem Einbau
Sa0 = 10 mm gesicherter Schaltabstand,

8 mm bei biindigem Einbau
Sar = 25 mm gesicherter Ausschaltabstand
ca. 6 mm
<3 mm
<1mm

Sicherheitstechnische Kenndaten
EN IS0 13849-1:2008-12 PL e

Dcavg
Kategorie
B1od

™

MTTFq4

DIN EN 62061
PFHq

Anforderungsraten Nop

hop
dop
tzyklus

le/Ug

Leerlaufstrom Ig
Kurzschlussschutz Uy,
Ausgange

Schaltspannung

Bed. Kurzschlussstrom

Kurzschlussschutz
Gebrauchskategorie

der Ausgangskontakte

des Meldekontaktes
le/Ue

der Ausgangskontakte

des Meldekontaktes
U;
lJimp

96 %

3

20 Millionen **
max. 20 Jahre
100 Jahre
SILCL3

>4,29x 108 1/h

8 h/Tag
220 Tage/Jahr
20 s/Zyklus

140 mA/24 VDC 215 % (verpolgeschiitzt)
<70 mA

0,25 A (trage)

2 Freigabepfade (2 0 oder 1 0/1S)

1 Meldekontakt (1 0)

max. 30 VAC/DC

100 A

4 A (gG/gN) vorgeschaltet

AC-15; DC-13
AC-12; DC-12

max. 3 A/24 VAC/DC, min. 10 mA/5 VAC/DC
max. 1 A/24 VAC/DC, min. 100 uA/100 mVDC
250 VAC

1,5 kV

Spannungsfall
Uberspannungs-
kategorie
Schaltfrequenz

Bereitschaftsverzug t,

Risikozeit
Verschmutzungsgrad
Schutzart

Umgebungstemperatur

Lager-, Transport-
temperatur
Mechan. Lebensdauer
Ausgangskontakte
Meldekontakt
Ausgangskontakt-
widerstand
Meldekontakt-
widerstand
Leitungseinfiihrung
Anschlussart

Anschlussquerschnitt

.Steute

<06V

[

max. 1 Hz

<300 ms

max. 165 ms

3

IP69 nach IEC/EN 60529
0°C...+55°C

-20°C...+70°C

50 Mio. Schaltspiele

AgSnO selbstreinigend, zwangsgefiihrt
AgNi, vergoldet

100 mQ im Neuzustand

max. 30 mQ

3xM20x1,5

Anschlussraum mit Steckblockschraub-
klemme 8-polig

min. 0,14 mm’ / AWG 28

max. 1,5 mm”/ AWG 16

*  Mindestabstand 2 mm beim seitlichen Anfahren.

** Die sicherheitstechnischen Kenndaten basieren auf einer Belas-
tung der Freigabepfade von 24V /0,1 A/ DC-1. Bei h6heren Last-
strémen der Freigabepfade (siehe Diagramm) und anderen Anfor-
derungsraten ny ) weichen die sicherheitstechnischen Kenndaten
von den angegebenen ab und konnen bei Bedarf angefragt werden.

English

Technical data
Standards

Sensor type
Coding level
Enclosure
Defined object

Tightening torques
Switching distances*
Hysteresis

Sideways tolerance
Repeatability

13/20

EN 61000-6-1, -2, -3, -4; EN 60947-5-2;
EN 60947-5-3; EN ISO 14119; EN 60204-1;
EN IS0 13849-1; DIN EN 62061; 2004/108/EG
type 4 interlocking device
low coding
glass-fibre reinforced thermoplastic,
self-extinguishing
actuator BZ 16-B1 with low coding,
material no. 1165032
mounting screws of sensor: max. 2 Nm
cover of sensor: max. 1.5 Nm
actuator: max. 2 Nm
s, = 12 mm nominal switching distance,
10 mm with flush mounting
Sa0 = 10 mm switch-on distance,
8 mm with flush mounting
Sar = 25 mm switch-off distance
approx. 6 mm
<3 mm
<1 mm
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English

Safety-relevant data
EN 1SO 13849-1:2008-12
Dcavg

Category

B1od
T

M
MTTFg4
DIN EN 62061
PFHg

Requirement rates Nop
hop

dOp

tcycle

Ie/Ue

Residual current I
Max. fuse rating Uy
Output contacts

Switching voltage
Conditional short-
circuit current

Max. fuse rating
Utilisation category
of output contacts
of signalling contact
le/Ug

of output contacts
of signalling contact
Ui
Uimp

Voltage drop
Overvoltage category
Switching frequency
Attendance delay t,,
Risk time

Degree of pollution
Degree of protection
Ambient temperature
Storage and transport
temperature

Mech. life

Output contacts
Signalling contact
Output contact
resistance

Signalling contact
resistance

Cable entry
Connection

Cable cross section

PLe

96 %

3

20 million **
max. 20 years
100 years
SILCL3

>4.29x10 -8 1/h

8 h/day
220 days/year
20 s/cycle

140 mA/24 VDC 215 % (reverse voltage
protected)

<70 mA

0.25 A (slow blow])

2 enabling paths (2 NC or 1 NO/1 NC)
1 signalling contact (1 NC)

max. 30 VAC/DC

100 A
4 A (gG/gN) incoming series-connected

AC-15; DC-13
AC-12; DC-12

max. 3 A/24 VAC/DC, min. 10 mA/5 VAC/DC
max. 1 A/24 VAC/DC, min. 100 pA/100 mVDC
250 VAC

1.5kV

<0,6V

1

max. 1 Hz

<300 ms

max. 165 ms

3

IP69 to IEC/EN 60529

0°C..+b5H°C

-20°C...+70°C

50 mio. operations

AgSn0 self-cleaning, positive-guided
AgNi, gold-plated

100 mQ in new condition

max. 30 mQ

3xM20x 1.5

wiring compartment with socket screw
clamps 8-pole

min. 0.14 mm?2 / AWG 28

max. 1.5 mm2 / AWG 16

.Steute

*  Minimum distance 2 mm for approach from side.

** The safety-related data are based on a load of 24V /0.1 A/ DC-1 for
the enabling paths. With higher load currents for the enabling paths
(see diagram] and other requirement rates n,,, the safety-related
data vary from the given data and can be provided on request.

Francais

Données techniques

Normes de référence

Type de capteur

Niveau de codage
Boitier

Object défini
Couples de serrage

Distances de
commutation*

Hystérésis
Désalignement latéral
Répétabilité

EN 61000-6-1, -2, -3, -4; EN 60947-5-2;
EN 60947-5-3; EN ISO 14119; EN 60204-1;
EN IS0 13849-1; DIN EN 62061; 2004/108/EG
type de construction 4 dispositif de
verrouillage
codage faible
thermoplastique renforcé de fibres de verre,
auto-extinguible
actionneur BZ 16-B1 avec codification basse
code-article 1165032
vis de fixation pour le capteur: max. 2 Nm
couvercle du capteur: max. 1,5 Nm
actionneur: max. 2 Nm
s, = 12 mm distance de détection assignée,

10 mm par montage affleurant
Sa0 = 10 mm distance siire de détection,

8 mm par montage affleurant
Sar = 25 mm distance slire de déconnexion
env. 6 mm
<3 mm
<1mm

Données relatives a la sécurité
EN ISO 13849-1:2008-12 PL e

DCa,vg
Catégorie

B1od
T

M
MTTF4

DIN EN 62061
PFHg

Exigences Nop
hop

dop

tcycle

lo/U,

Courant résiduel Ig
Protection contre les
courts-circuits Uy
Sorties

14/20

96 %

3

20 millions **
max. 20 ans
100 ans
SILCL3

24,29 x 10 -8 1/h

8 h/jour
220 jours/an
20 s/cycle

140 mA/24 VDC £15 % (protegé contre les
inversions de polarité)
<70 mA

0,25 A (lent)
2 sorties de sécurité (2 NF ou 1 NF/1 NO)
1 contact de signalisation (1 NF)



steute Technologies GmbH & Co. KG

Brickenstrafle 91, 32584 Lohne, Germany, www.steute.com

v

)

A

A_A
v.v

// BZ 16 Extreme

Montage- und Anschlussanleitung / Sicherheitssensoren
Mounting and wiring instructions / Safety sensors
Instructions de montage et de cablage / Capteurs de sécurité
Istruzioni di montaggio e collegamento / Sensori di sicurezza
Instrucdes de montagem e instalacdo / Sensores de seguranca
MHCTpYKLMA No MOHTaXyY U noaknoyeHuio / laTunku 6esonacHocTy

Francais

Tension de commu-
tation

Courant de court-circuit
conditionnel

Protection contre les
courts-circuits
Catégorie d’utilisation

max. 30 VAC/DC
100 A

4 A [gG/gN) en amont

les contacts de sortie AC-15; DC-13
du contact de
signalisation AC-12; DC-12

Ie/Ue

les contacts de sortie
du contact de
signalisation

max. 3 A/24 VAC/DC, min. 10 mA/5 VAC/DC

max. 1 A/24 VAC/DC, min. 100 yA/100 mVDC

y; max. 250 VAC
Uimp 1,5kV

Chute de tension <06V
Catégorie de surtension IlI

Fréquence de commu-

tation max. 1 Hz
Retard a la

disponibilité t,, <300 ms

Durée du risque max. 165 ms

Degré d’encrassement 3

Etanchéité IP69 selon IEC/EN 60529
Température ambiante 0 °C ... +55°C
Température de stock-
age et de transport
Durée de vie
mécanique

Contacts de sortie
Contact de signali-

-20°C...+70°C

50 millions de manoeuvres
AgSnO, autonettoyant, a guidage forcé

sation AgNi, doré
Résistance du contact
de sortie 100 mQ a l'état neuf

Résistance du contact
de signalisation
Entrée de cable
Raccordement

max. 30 mQ

3xM20x1,5

chambre de raccordement avec bloc de
jonction a vis 8 pdles

Diameétre du cable de
raccordement min. 0,14 mm2/ AWG 28

max. 1,5 mm2/ AWG 16

La distance minimale d'actionnement latéral est de 2 mm.

Les caractéristiques techniques de sécurité sont basées sur une
charge du circuit de validation de 24V /0,1 A/ CC-1 En cas de
courants de charge plus élevés des circuits de validation (voir le
schéma) et autres taux de sollicitation ng, les caractéristiques
techniques de sécurité différent des caractéristiques indiquées,
et peuvent étre obtenues si nécessaire.

*k

Italiano

Dati tecnici
Normative

Tipo di sensore
Livello di codifica
Custodia

Azionamento
Coppie di serraggio

Distanze di commu-
tazione*

Isteresi
Spostamento assiale
Precisione nella
ripetizione

.Steute

EN 61000-6-1, -2, -3, -4; EN 60947-5-2;
EN 60947-5-3; EN ISO 14119; EN 60204-1;
EN IS0 13849-1; DIN EN 62061; 2004/108/EG
tipo & dispositivo di bloccagio

codifica bassa

termoplastica rinforzata con fibre di vetro,
autoestinguente

azionatore codificato BZ 16-B1 con codifica
bassa, cod. materiale 1165032

viti di fissaggio del of sensore: max. 2 Nm
copertura del sensore: max. 1,5 Nm
azionatore: max. 2 Nm

s, = 12 mm distanza di commutazione
nominale,
10 mm con montaggio a raso
Sa0 = 10 mm distanza di azionamento di
sicurezza,
8 mm con montaggio a raso
sar = 25 mm distanza di rilascio di sicurezza
ca. 6 mm
<3mm

<1mm

Dati inerenti la sicurezza
EN IS0 13849-1:2008-12 PL e

DCavg
Categoria
B10d

Tm

MTTF4

DIN EN 62061
PFHy

Valori richiesti Nop
hop

dop

teiclo

Ie/Ue

Corrente residua Iy
Protezione da corto
circuito Ug

Uscite

Tensione nominale
d’esercizio
Corrente limitata di
cortocircuito

15/20

96 %

3

20 milioni **
max. 20 anni
100 anni
SILCL3

>4,29x 108 1/h

8 h/giorno
220 giorni/anno
20 s/ciclo

140 mA/24 VDC 15 % (protetto da tensione
inversa)

<70 mA

0,25 A (lento)

2 canali di libero (2 NC o 1 NC/1 NA)

1 contatto di segnalazione (1 NC)

max. 30 VAC/DC

100 A
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Italiano

Protezione da corto
circuito

Categoria d'impiego
dei contatti di uscita
dei contatto di
segnalazione

le/Ue

dei contatti di uscita
dei contatto di
segnalazione

Ui

Uimp

Caduta di tensione
Categoria di
sovratensione
Frequenza di
commutazione
Ritardo di disponi-
bilita t,,

Intervallo di rischio
Grado di inquinamento
Grado di protezione
Temperatura
circostante
Temperatura di
stoccaggio e trasporto
Durata meccanica
Contatti di uscita
Contatto di
segnalazione
Resistenza di contatto
di uscita

Resistenza di contatto
di segnalazione
Passacavo
Collegamento

Sezione di
collagemento

*

to laterale.
* %k

4 A (gG/gN) a monte
AC-15; DC-13

AC-12; DC-12

max. 3 A/24 VAC/DC, min. 10 mA/5 VAC/DC

max. 1 A/24 VAC/DC, min. 100puA/100 mVDC
250 VAC

1,5 kV

<0,6V

11
max. 1 Hz

<300 ms

max. 165 ms

3

IP69 secondo IEC/EN 60529

0°C...+55°C

-20°C...+70°C

50 milioni di manovre

AgSnO0 autopulente, ad azione obbligata
AgNi, dorato

100 mQ in stato di nuovo

max. 30 mQ

3xM20x1,5

vano di collegamento con connettorre per

circuiti stampati a 8 poli

min. 0,14 mm2/ AWG 28
max. 1,5 mm2/ AWG 16

Distanza minima di 2 mm in caso di azionamento con avvicinamen-

| dati tecnici di sicurezza si basano su un carico dei canali di libero

di 24V /0,1 A/DC-1. A correnti di carico superiori dei canali di
libero (vedi diagramma) ed altri valori richiesti n,, i dati tecnici

di sicurezza differiscono da quelli riportati e, in caso di necessita,

possono essere richiesti.

Portugués

Dados técnicos
Normas

Tipo de sensor
Nivel de codificagao
Invélucro

Objeto definido

Torques de fixacao

Distancias limitadoras*

Histerese
Desalinhamento do
centro

Precisao de
repetibilidade

.Steute

EN 61000-6-1, -2, -3, -4; EN 60947-5-2;
EN 60947-5-3; EN I1SO 14119; EN 60204-1
EN IS0 13849-1; DIN EN 62061; 2004/108/EG
dispositivo de intertravamento tipo 4
codificacao reduzida
termopléastico reforcado por fibras de vidro,
autoex-tintor
atuador BZ 16-B1 com baixa codificacao,
numero de material 1165032
parafusos de fixacdo do sensor: max. 2 Nm
tampa do sensor: méax. 1,5 Nm
atuador: max. 2 Nm
s,= 12 mm distancia de comutacdo nominal,
10 mm com montagem alinhada
Ss0 = 10 mm distancia de ligacdo,
8 mm com montagem alinhada
s, = 25 mm distancia de desligamento
aprox. 6 mm

<3 mm

<Tmm

Caracteristica técnicas de seguranca
EN ISO 13849-1:2008-12 PL e

Dcavg
Categoria

B1od
T

M
MTTF4

DIN EN 62061
PFHg

Taxas exigidas Nop
hop

dop

teiclo

le/Ug

Corrente residual Ig
Protecao contra curto
circuito Ug

Saidas

Tensao de comutacao
Corrente de curto-
circuito condicional
Protecao contra curto
circuito

Categoria de utilizacao

dos contatos de saida

16 /20

96 %

3

20 milhoes **
max. 20 anos
100 anos
SILCL3

>4,29x 10 "8 1/h

8h/dia
220 dias/ano
20 s/ciclo

140 mA/24 VDC +£15 % (protegido contra
inversao de polaridade)

<70 mA

0,25 A (lento)

2 canais de liberacao (2 NF ou 1 NF/1 NA)
1 contato de sinalizacao (1 NF)

méax. 30 VAC/DC

100 A

4 A (gG/gN) pré-comutado

AC-15; DC-13
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Portugués

do contato de
sinalizacao
le/Ue

dos contactos de saida max. 3 A/24 VAC/DC, min. 10 mA/5 VAC/DC
do contato de

AC-12; DC-12

sinalizacao max. 1 A/24 VAC/DC, min. 100pA/100mVDC
y; 250 VAC

Uimp 1,5 kV

Queda de tensao <06V

Categoria de

sobrecarga I

Frequéncia de

comutacdo max. 1 Hz

Retardo na ligacdot, <300ms

Tempo do risco max. 165 ms

Grau de contaminacao

por sujeira 3

Grau de Protecao IP69 de acordo com IEC/EN 60529,
Temperatura ambiente 0°C ... +55°C

Temperatura de estoca-

gem e transporte -20°C ...+70°C

Durabilidade mecanica 50 milhdes de operacdes
Contatos de saida AgSn0 autolimpantes, com guia positivo
Contato de sinalizacao AgNi, folheado a ouro

Resisténcia dos contatos

de saida

Resisténcia do contato

de sinalizacao
Entrada de cabo
Conexao

Secdo max. cabo

%k

100 mQ em estado de novo

max. 30 mQ

3xM20x1,5

compartimento de fiacdo com grampos de
parafuso allen de 8 polos

min. 0,14 mm2 / AWG 28

max. 1,5 mm2 / AWG 16

Distancia minima de 2 mm no caso de aproximacao lateral.
Os dados relacionados a seguranca sao baseados em uma carga

de 24V /0,1 A/ CC-1 para os caminhos de ativacdo. Com cargas e

correntes mais altas dos caminhos de ativacdo (veja o diagrama) e
outro Nop de taxas de requisitos, os dados relacionados a seguran-
cavariam em relacao aos dados indicados e podem ser fornecidos
por solicitacao.

Pyccknn

TexHUYeckue AaHHble

EN 61000-6-1, -2, -3, -4; EN 60947-5-2;

EN 60947-5-3; EN IS0 14119; EN 60204-1
EN IS0 13849-1; DIN EN 62061; 2004/108/EG
KOHCTPYKLUMS 4 KpaTHbIM GUKCHPYIOLLUM
HM3Kas KOAMPOBKA

apMVPOBaHHbIN CTEKNOBOJIOKHOM, yAapo-
MPOYHbIV TEPMONIACTUK, He NoAAepXKUBa-
IOLLMI ropeHne

CtaHpapThbl

Tun paTymnka
CTeneHb KOBMPOBKMK
Kopnyc

YcTaHOBJIEHHbIN
obbekT

MoMeHTbI 3aTsXKKK

MNpepenbHble
paccrosiHus*

McTepesnc
CaBur ueHTpoB
ToyHOCTb NOBTOPEHUS

.Steute

npueog BZ 16-B1 ¢ HU3KoM KofMpOBKOWM
aptukyn 1165032

BWHTbI KpEnieHns fgatymka: Makc. 2 Hm
KpblLlwKa gatymka: makc. 1,5 Hm
aKkTMBaTop: Makc. 2 Hm

s, = 12 MM pacuyeTHoe paccTosiHue cpabaTbl-
BaHus,
10 MM nNpu KpenneHuu 3anoannLo

Sa0 = 10 MM rapaHTMpoBaHHOE paccTosiHne
cpabaTbiBaHug,
8 MM Npu KpenneHUn 3anoannLLo

S, = 25 MM rapaHTpoBaHHOe paccTosiHue
cpabaTbiBaHus

npuén. 6 MM

<3 MM

<1 MM

3alMUTHO-TeXHUYEeCKUEe XapaKTepUCTUKM
EN IS0 13849-1:2008-12 PL e

DCavg
Kateropus
B1od

Y

MTTFq4

DIN EN 62061
PFHy

96 %

3

20 MunnnoHoB **
makc. 20 net

100 net

SILCL3

> 4,29 x 1078 1/h

MHTeHcuBHOCTD 3anpocos nop

hop 8 yac/peHb

dop 220 nHen/rop,

tumkn 20 cek/uukn

le/Ug 140 MA/24VDC £15 % (c 3awwmTom ot

Tok xonocToro xopa Ig
3awmTa oT KOPOTKOro
3aMblkanus Uy
Bbixoapbl

MepexnioyaeMoe
Hanps>eHue
YcnoBHbIN TOK KOPOT-
KOro 3aMbIKaHUs
3awmTa oT KOPOTKOro
3aMblKaHus
Kateropuu ucnonb3o-
BaHMA

BbIXOAHbIX KOHTAKTOB
CUrHaNbHOro KOHTaKTa
le/Ug

BbIXOAHbIX KOHTAKTOB
CUMrHaNbHOro KOHTaKTa
Ui

Uimp

MapeHune HanpsXeHus

17/20

nepenosocosku)
< 70 MA

0,25 A (MHepumnoHHbIit)
2 pasbnokupytowme uenm (2 H3 naun 1 H3/
1 HP) /1 curnanbHblit KorTakT (1 H3)

makc. 30 VAC/DC
100 A

4 A (gG/gN) npenBktoYeHHbI

AC-15; DC-13
AC-12; DC-12

makc. 3 A/24 VAC/DC, mun. 10 MA/5 VAC/DC
makc. 1 A/24 VAC/DC, mun. 100 uA/100 mVDC
250 VAC

1,5 kB

<0,6B
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Montage- und Anschlussanleitung / Sicherheitssensoren
Mounting and wiring instructions / Safety sensors

Instructions de montage et de cablage / Capteurs de sécurité
Istruzioni di montaggio e collegamento / Sensori di sicurezza
Instrucdes de montagem e instalacdo / Sensores de seguranca

NHcTpyKuma no

Pycckun

KaTteropus nepeHanps-
XeHus

YacToTa BK/IlOHEHUI
3apepxka

rotoBHoCTH ty,

BpemMs pucka

CTeneHb 3arpsisHeHus
Knacc 3awutbl
TemnepaTypa okpy-
Xatowen cpegbl
TeMnepaTypa xpaHeHus
W TPAHCNOPTUPOBKMU
MexaH. gonroBe4yHocTb
BbixofHble KOHTaKTbI

CUrHanbHbIN KOHTaKT
ConpoTtuBneHue
BbIXOJHOI0 KOHTaKTa
ConpoTtuBneHue
CUrHaNbHOro KOHTaKTa
KabenbHbili BBOA,

Bup nopknoyeHus

CeuyeHue nposoaos
noaKknw4vyeHUa

*%

MOHTaXy U noaknioyeHuio / laTunku 6esonacHocTy

1
makc. 1

< 300 mMc

Makc. 165 mc

3

IP69 no IEC/EN 60529

0°C..+55°C

-20°C...+70°C

50 MUANIMOHOB LMKl KOMMYTaLLMK

AgSn0 camoouuLLaoLWmecs, NPUHYAUTENBHO
ynpasnsieMble

AgNi, no3ono4eHHbI%

100 M(Q) B HOBOM COCTOSIHUM

makc. 30 mQ

3xM20x 1,5

kneMMmHas kopobka ¢ HaBMHYMBaKOLLMMCS
B10YHbBIM LWTEKEPOM 8-MONIOCHBIM

muH. 0,14 mm2 / AWG 28
makc. 1,5 Mmm2 / AWG 16

MuHnManbHoe paccTosiiue 2 MM npu 6okoBoM Haberanuu.
3alnTHO-TeXHUYeCKMe XapaKTepuCTUKN OCHOBaHbI Ha Harpyske

uenu pasbnokuposanus 24V /0,1 A/ DC-1. NMpu bonee BbicOKMX
TOKax Harpysku uenu pasbnokuposaHua (cM. auarpammy) u gpyroi
VIHTEHCMBHOCT 3aMPOCOB Ny 33LUMTHO-TEXHMYECKNE XapaKTepu-
CTWUKU OTIMYAIOTCS OT yKa3aHHbIX U Mpy NoTpebHoCTU MoryT BbiTh

3anpoLweHsbl.

18/20
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geman der EG-Maschinenrichtlinie 2006 / 42 / EG
according to EC Machinery Directive 2006 / 42/ EC

Art und Bezeichnung der Betriebsmittel /
Type and designation of equipment:

Beschreibung des Betriebsmittels /
Description of the component:

BZ 16 ... Extreme

Sicherheitssensor / safety sensor

Hiermit erklaren wir, dass das oben aufgefiihrte elektrische Betriebsmittel aufgrund der Konzipierung und Bauart der oben genannten

Richtlinie entspricht. /

We hereby declare that the above mentioned electrical equipment conforms to the named directive.

Relevante EG-Richtlinie /

Relevant EC directive

Angewandte harmonisierte Normen /
Applied harmonized standards

Anmerkungen /
Comments

2006/ 42/ EG Maschinenrichtlinie /
2006/ 42/ EC Machinery Directive

EN 60947-5-3; EN 60204-1;
EN 61000-6-1, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61000-6-4;
GS-ET 14; EN ISO 13849-1

Weitere angewandte EU-Richtlinien /

Additionally applied EU directives

Harmonisierte Normen /
Harmonised standards

2014/30/EU EMV-Richtlinie /
2014/30/EU EMC Directive

nicht anwendbar nach EN 60947-1:2007 +A1:2011 +A2:2014
not applicable to EN 60947-1:2007 +A1:2011 +A2:2014

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie /
2014/35/EU Low Voltage Directive

EN 60947-5-3; EN 60204-1; EN 61000-6-1, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-3, EN 61000-6-4; GS-ET 14; EN 1SO 13849-1

2011/65/EU RoHS-Richtlinie /
2011/65/EU RoHS Directive

EN 50581:2012

Benannte Stelle / Notified body:

Nr. EG-Baumusterpriifbescheinigung /
No. EC type test certificate

Verantwortlich technische Dokumentation /

Responsible technical documentation:

Lohne, 04. Oktober 2018 / October 4th, 2018
Ort und Datum der Ausstellung / Place and date of issue

Berufsgenossenschaft Feinmechanik / Elektrotechnik
Gustav-Heinemann-Ufer 130

50968 Koln

Kennnummer 0340

ET 10058

Marc Stanesby (Geschéftsfiihrer / Managing Director)

Mara S

Rechtsverbindliche Unterschrift,
Marc Stanesby (Geschaftsfihrer) /
Legally binding signature,

Marc Stanesby (Managing Director)

steute Technologies GmbH & Co KG, Briickenstr. 91, 32584 Lohne, Germany
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Zusatzinformation zu Montage- und Anschlussanleitungen

Additional information on mounting and wiring instructions

Information complémentaire aux instructions de montage et de cablage
Ulteriori informazioni sulle istruzioni di collegamento e montaggio
Informacao adicional para as instrucoes de montagem

JlononHMTenbHaa MHOpPMaLMUA NO MOHTAXY U MHCTPYKLMUAM NO NOAKNIOYEHUIO

Auf Anfrage erhalten Sie diese Montage- und Anschlussanleitung auch
in Ihrer Landessprache.

This mounting and wiring instruction is also available in your national
language on request.

Ces Instructions de montage et de cablage sont disponibles sur de-
mande, dans votre langue nationale.

Questa istruzione di collegamento e montaggio e'inoltre disponibile
nella vostra lingua su richiesta.

Estas instrucciones de montaje y conexionado se pueden solicitar en
su idioma.

Instrucdes de ligacdo e montagem podem ser disponibilizadas em ou-
tros idiomas também - consulte-nos.

Epdoov 1o znTnoete AapBavete auTég TLg odnyieg TonoBETNONG Kat
oUVOEDNG KAL 0TNV YAWOOO TNG X®WPAG 6aG.

Niniejsza instrukcja montazu i podtaczenia jest dostepna na zyczenie w
jezyku polskim.

Op aanvraag kunt u deze montage- en installatiehandleiding ook in uw
taal verkrijgen.

Den har monterings- och elinstallationsinstruktionen finns aven till-
ganglig pa ditt nationella sprak efter forfragan.

P& anmodning kan De ogsé rekvirere denne montage- og tilslutnings-
vejledning pd Deres eget sprog.

Pyydettaessa asennus- ja kykentaohjeet on saatavana myos sinun
omalla didinkielella.

Mpu nonckBaHe Bue e nonyumte Ta3m acambnes, a cbLio 1 Bpb3kaTa
PBYHO MaWUYMHUSA CK e3UK.

La cererea Dumneavoastra, va trimitem instructiunile de folosire si
instructiunile de montaj si in limba romana.

Na pozadani obdrzite tento ndvod na montaz a pripojeni také v jazyce
vasi zemé.
Na vyziadanie obdrzite tento ndvod na montaz a pripojenie takisto v

jazyku vasej krajiny.

Egyeztetés utan, kérésére, ezt a szerelési- és csatlakoztatasi leirast,
biztositjuk az On anyanyelvén is.

Na zahtevo boste dobili ta navodila za montazo in priklop tudi v vasem
domacem jeziku.

Na zahtjev Cete dobiti ova uputstva za montazu i prikljuéenje i na svom
jeziku.

Dan il-manwal dwar il-muntagg u konnessjonijiet huwa disponibbli
wkoll fil-lingwa tieghek.

Soovi korral on see installimis- ja Ghendusjuhend saadaval ka teie
riigikeeles.

Jei jums reikéty Sios jdiegimo ir pajungimo instrukcijos valstybine
kalba, teiraukités pardavéjo.

So montazas un pieslégsanas instrukciju péc pieprasijuma varat
sanemt arT savas valsts valoda.

Arna iarraidh sin gheobhaidh tu na treoracha tionéil agus na treorach
seo i do theanga féin.
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